
Автоматизированная система 
управления сменным 
навесным оборудованием на 
экскаваторы



Для чего это нужно?
• Экскаватор может работать с различным навесным оборудованием. Это повышает степень его 

эффективность и рентабельность.

• Оборудование можно разделить на несколько групп по его принципу работы:

Гидромолоты Гидроножницы, 
грейферы и пр.

Гидробур, 
вибропогружатель, 
дробильный ковш и пр.

Накопление 
энергии в камере 
и её разрядка

Дифференциальный 
гидроцилиндр Гидромотор



Режим гидромолота
Особенности настройки гидромолота:
1. Низкое давление настройки предохранительного клапана (210 бар)
2. Однопоточная гидролиния (обратная линия сливается напрямую в 

бак)



Режим гидроножниц
Особенности настройки оборудования с гидроцилиндрами:
1. Максимальное   давление настройки предохранительного клапана (350 бар)
2. Максимальный поток на закрытие челюстей
3. Двухпоточная гидролиния.
4. Различный поток на открытие и закрытие челюстей (разница до 2-х раз!!!)
5. Плавное управление для сортировочных работ 



Режим гидробура
Особенности настройки оборудования с гидромотором:
1. Максимальное или среднее давление настройки предохранительного 

клапана (300-350 бар)
2. Средний поток на вращение
3. Двухпоточная или однопоточная гидролиния.



- Для работы с различным 
навесным оборудованием 
необходимо переключать 
режимы работы гидросистемы 
для максимальной 
производительности и защиты 
оборудования



Пример использования оборудования на экскаваторе 
весом 20-22 тонны:

Давление меняется от 210 до 350 бар (в 1,7 раза) , 4 ступени.
Поток меняется от 110 до 280 л/мин (в 2,5 раза), 5 ступеней.

Наименование Расход, л/мин Давление, бар Однопоточн.
О

Разный 
расход

Гидромолот DELTA FX20S 150 210 ДА

Гидроножницы Delta MCP800C 220 320 ДА

Грейфер для слома ARDEN S1702 110 350 ДА

Гидровращатель Delta RD50max 280 320

Вибропогружатель Impulse VP350R 180 250



Основные компоненты системы



Возможности системы:
- Раздельная регулировка потока и давления для правой и левой стороны (6 

режимов)
- Плавное управление гидролинией при помощи джойстика
- Интегрированное управление квикаплером
- Настройка гидролинии через монитор
- Независимое управление обоими насосами
- Разгрузка обратных линий 
- Полнофункциональная работа линии ротации
- Учет наработки каждого оборудования в отдельности
- Режим плавного включения и выключения оборудования
- Режим «фиксированная кнопка»
- Автоматизированный режим работы гидромолота
- Режим «плавающая стрела»
- Режим приоритета над стрелой
- Автоматическое распознавание оборудования
- Удаленный контроль и блокировка системы



Раздельная регулировка потока и давления



Плавное управление гидролинией при помощи джойстика



Интегрированное управление квикаплером

Клапан квикаплера



Настройка гидролинии через монитор



Независимое упр-е насосами, разгрузка обратных линий



Полнофункциональная работа линии ротации

Пример:



Учет времени работы оборудования



Плавное включения и выключения,  «Фиксированная кнопка»



Автоматизированный режим работы гидромолота

Включение 
молота

Выключение 
молота



Режим «плавающая стрела»

Клапан «плавающая 
стрела»



Режим «приоритет над стрелой»



Распознавание оборудования

RFID- приемник



Удаленный контроль 



Сравнительная таблица 

Функция

Раздельная регулировка потока для правой и левой сторон +

Плавное управление гидролинией джойстиками +

Интегрированное управление квикаплером + + +

Настройка гидролиний через монитор + + +

Независимое упр-е насосами + +

Разгрузка обратных линий +

Полнофункциональная линия ротации +

Учет времени работы оборудования + + +

Плавное вкл/выкл линии, режим «фиксированная кнопка» +

Автоматизированный режим работы гидромолота +

Режим «Плавающая стрела» + +

Режим «Приоритет над стрелой» +

Распознавание оборудования, удаленный контроль + + +



Спасибо за внимание!
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